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Цель работы: 

• Исследование изменения характеристик 
диэлектрических волноводов вследствие 
механических напряжений 



Задачи: 

• Изучить элементы теории упругости, 
необходимые для проведения анализа 
изменения характеристик диэлектрических 
волноводов, вызванных механическими 
напряжениями. 

• Изучить метод конечных элементов в 
применении к расчету механических 
напряжений. 

• Написать программу в среде Matlab для расчета 
механических напряжений 



Виды полосковых волноводов  

Рис. 1 Основные виды полосковых волноводов:

а) приподнятый волновод, б) погруженный волновод,

в) утопленный волновод, г) гребенчатый волновод.
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Рис. 2 Разбиение сечения волновода на элементы.

N=250 треугольников

m=150 узлов
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Рис. 3 Гребенчатый волновод.
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Рис. 4Распределениекомпонент ( ) тензора напряжения.x



Заключение 

• Изучены элементы теории упругости, 
необходимые для проведения анализа 
изменения характеристик диэлектрических 
волноводов, вызванных механическими 
напряжениями. 

• Изучен метод конечных элементов в 
применении к расчету механических 
напряжений. 

• Написана программа в среде Matlab для 
расчета механических напряжений. 
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